
 

Kalibrering av RS400 rotasjonssensor 

 Ramme og blad må stå vinkelrett på maskinen . 

 Trykk meny, innstillingsmeny- kalibrer sensorer. 

 Velg blad/rotasjonssensor i kalibreringsmenyen. 

 Monter sensoren i sporet 66, og se til at sensoren avgir en  

vinkel  mellom 36- og minus 36 grader. 

Dersom sensoren måler høyere vinkel, må du løsne  

på armen 70 og feste den innenfor angitt vinkel. 

 Trykk så kalibrer, slik at bladvinkelen settes til null. 

 

 

         

 

 

        

 

 

 

 

 

 



Alternativt; Velg hovedfall, blad og rotasjonssensor i kalibreringsmenyen og følg 

instruksene i bildet. Du kan når som helst avbryte kalibreringen. 

Etter følgende 3 steg er alle sensorene ferdig kalibrert.. 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 


