SITECH

e Ramme og blad ma sta vinkelrett pa maskinen .

o Trykk meny, innstillingsmeny- kalibrer sensorer.

e Velg blad/rotasjonssensor i kalibreringsmenyen.

e Monter sensoren i sporet 66, og se til at sensoren avgir en

vinkel mellom 36- og minus 36 grader.

Dersom sensoren mdler hgyere vinkel, ma du lgsne

pd armen 70 og feste den innenfor angitt vinkel.

e Trykk sa kalibrer, slik at bladvinkelen settes til null.

Kalibrer sensorer

Hovedfall, bladhelning og rotasjonssensorer
Bladhelningssensor
Blad-lengdfallsensor
Blad-rotasjonsensor
Hovedfallsensor
El. mast(er)

Velg sensor som skal kalibreres og trykk OK.

Kalibrer rotasjonssensor

Sensoravlesning:

-19.8

Parker med bladet i vinkel, trykk "Kalibrer".

Kalibrer




Alternativt; Velg hovedfall, blad og rotasjonssensor i kalibreringsmenyen og folg
instruksene i bildet. Du kan ndr som helst avbryte kalibreringen.

Etter folgende 3 steg er alle sensorene ferdig kalibrert..

Sensorkalibrering ma utfgres regelmessig for

Velkommen a opprettholde ngyaktige resultater.

1. Parker pd et jevnt hardt underlag.

2. Fjern hjulsper og forhgyninger.

3. Sentrer A-rammen og bladet.

4. Roter sirkelen slik at bladet stér vinkelrett
pa maskinen.

5. Plasser bladet pa bakken.

6. Merk blad- og dekkposisjoner som vist.

Trykk = for § fortsette.

Rett inn bladet

1. Drei maskinen rundt og still bladet mot
merkene.

2. Sett bladet pd bakken.

Trykk = for & fortsette.

Rett inn hjulene

1. Flytt maskinen for & innrette dekkmerkene
foran og bak.

2. Still bladet p& bakken.

Trykk = for & fortsette.




RS400 Parts

Item | Part Number | Description Quantity
1 2103-9343S | Connector, Bulkhead, 6 Pin (Includes Hardware) |
2 0355-3190 Bearing, Teflon 1
3 0395-3140S | Arm, Drive, RS400 (Includes screw) 1
- 0365-5310 Bushing, Rotation Sensor Mounting 3
- 8241-6008 Screw, Button. Socket, 10-32 x 1/27, SST 3




